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Resumen—LEste articulo presenta una arquitectura y metodo-
logia de entrenamiento para un procedimiento de aprendizaje
automatico, destinado a detectar, identificar y cuantificar dafios
en las hélices de vehiculos aéreos no tripulados (UAV) multirotor.
Se recopilaron datos de vuelo de un vehiculo multirotor donde
alguna de sus hélices fue reemplazada por una danada, con tres
tipos distintos de daiios y de variada magnitud. Estos datos fueron
luego utilizados para entrenar un modelo por partes, que incluye
tanto clasificadores como redes neuronales, capaz de identificar
con precision el tipo de falla, estimar la gravedad del dafo y
localizar el rotor afectado. Los datos empleados para este analisis
provienen exclusivamente de mediciones inerciales y comandos
de control. Esta eleccion estratégica asegura la adaptabilidad de
la metodologia propuesta en diversas plataformas de vehiculos
multirotor.
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